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BehSlter-RQcknahmeautomat 



Die Erflndung betrifft elne Vorrichtung fQr die ROdcnahme von Behaitem z.B. 
von Dosen und Flaschen aus Glas, Kunststoff Oder Metal! sowie eine Einheit 
5 fQr RQclcnahmeautomaten fOr Behaiter, woljei die BehSlter mit Hilfe einer 
FSrdereinrichtung In iiegender Position zu einer Identlflzlerungseinrichtung 
transportiert werden, In der die charalcteristischen Daten der BehSlter erfasst 
warden. Insbesondere soli unterschieden werden, ob es sich um einen Ein- 
weg- Oder einen Mehnvegbehaiter handelt, da diese unterschiedlichen 
10 Weiterbehandlungseinrichtungen zugefQhrt werden. 

Aus der DE 201 12 651 U1 ist eine Einheit fDr BeiiSlter- 
RQcknahmeautomaten bekannt, die aus zwei endlosen F5rderbandem be- 
steht, die V-fdrmig angeordnet sind, so dass beispielsweise eine Flasche 
Oder eine Dose auf diesen FfirderbSndem in Richtung ihrer Lingsaclise 

15 transportiert werden kann. Unterhalb der F6rderb§nder sind zwei Walzen 
angeordnet, die durch einen Drehantrleb antrelbbar sind. Die Fdnjerbdnder 
kdnnen verschwenkt werden, so dass der Behaiter auf die Walzen failt und 
von diesen gedreht wird. Dabel erkennt ein oberhalb der F6rdereinhelt ange- 
brachter Detektor einen Identifikationscode wie einen Barcode auf dem Be- 

20 haiter. Nach der Ericennung des Barcodes werden die FOrderbdnder wieder- 
um verschwenkt, wobei der auf den Walzen gelagerte Behaiter wieder ange- 
hoben und dann von den Fdrderbandem weitergeleltet wIrd. 

Aus der EP 1 167 247 B1 ist eine Einrichtung bekannt, bei der die Transport- 
bander for die Translationsbewegung in die Walzen fpr die Rotationsbewe- 
25 gung des Behaiters integriert sind , so dass wdhrend der Rotationsbewegung 
der Walzen die F6rderbander mitbewegt werden. 
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Bei den bekannten FSrder- und Dreheinheiten fDr Behalter wie Flaschen oder 
Dosen 1st jedoch der Aufbau aufwendig und kompliziert. Insbesondere der 
Mechanismus zum Verkippen der Forderer ist mechanisch aufwendig kon- 
staiiert und im Dauerbetrieb aufgrund von VerschleiBerscheinungen sehr 
5 st6ranfailig. Auch die andere Losung ist aufwendig, da diese Fdrderbander 
mit den umlaufenden Umlenkrollen wdhrend der Rotationsbewegung der 
Walzen mitrotieren und daher konr^pliziert angetrieben sind. 

Aufgabe der vorllegendeh Erfindung ist es daher, eine Einheit fDr BehSlter- 
RQcknahmeautomaten bereitzustellen, die sich durch einen einfacheren und 
10 stabileren meclianischen Aufbau auszeichnet und insgesamt kostengOnstiger 
. zu fertigen ist. 

Diese Aufgabe wird genriaB der Erfindung bei der Einheit fQr Behalter- 
RQcknahmeautomaten dadurch gelfist, dass die Walzen ais HohlkOrper 
ausgebiidet sind und zumindest einen Durchbruch in Ltngsrichtung aufwei- 
15 sen. In den Walzen ist jeweils zumindest eine Farderefnrichtung angeordnet, 
wobel das FSrderband Im Berefch des Durchbruchs angeordnet ist. Die Rota- 
tionswalzen und die Fdrdereinrichtung sind getrennt gelagert, wobel bei der 
Drehung der Rotationswalzen die MantelfiSche der Walzen das Forderband 
der Fdrdereinrichtung Dbergreift. 

20 Die erfindungsgema&e Losung hat den Vorteil, dass durch die Ausbildung 
der Waizen als Hohlkarper und die Integration einer F5rdervorrichtung in den 
Hohlraum der Rotationswalzen eine kompakte und baulich einfache Einheit 
geschaffen worden Ist Die Walzen fur die Rotation des Beh3lters und die 
Fardervorrichtung fQr den transversalen Transport des BehSiters sind unab- 

25 hdnglg voneinandier ansteuerbar, so dass beim Drehen der Walzen die Far- 
derernrichtung nlcht mltt)ewegt wird. Im Unterschied zu einer voilstandigen 
Integration des Farderbandes In einer Drehwaize kann der Antriebsmotor bei 
der erfindungsgemaBen Losung auf einfache Welse au&erhalb der Rotati- 
onswalzen angebracht warden. Die Anordnung hat den Vorteil, dass die Po- 
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sition des Forderbandes fixiert ist und sich wahrend der Rotationsbewegung 
der Walzen nicht Sndert. AuBer den Antriebsmotoren fQr die Walzen und die 
Forderbander sind keine zusatzlichen Motoren fur die Kipp- oder Schwenk- 
bewegungen erforderlich. Da nur ein Motor fur die Bewegung der FOrderban- 
5 der erforderlich ist, kann eine Synchrohisierung der Bewegung beider F6r- 
derbander sichergestellt werden. Der Behalter wird in der Transportstellung 
von den Forderbandem transportiert. Werden die Walzen gedreht, so wird 
die Flasche durch die Mantelfiachen der Walzen gering angehoben und von 
den Walzen gedreht, so dass ein Qber den Walzen angeordneter Detektor 
10 ein auf dem Behalter angebrachtes Identifikationsmerkmal erfassen kann. 
Insgesamt Ist die Einheit sehr service- und wartungsfreundllch, da die elnzel- 
nen Komponenten ielcht zugSngiich sind. . 

GemaB eines weiteren Aspekts der Erfindung wird ein Verfahren.zur Hand- 
habung von BehSltem in liegender Stellung nach Anspruch 13 sowie Vorrich- 
15 tungen zur Handhabung von BehSltern in liegender Stellung nach den An- 
sprQchen 15 und 17 angegeben. 

Aus der WO 98/02853 ist eine Vonichtung bekannt, bei der ein V-fonniger 
Forderer FIQssigkeitsbehalter liegend transportiert. Mit Hilfe einer Detektor- 
einheit werden charakteristische Merkmale des BehSlters, wie z.B. die Kontur 

20 Oder ein Identifikatlonscode erfasst. Mit Hilfe des V-fonnigen FOrderers k5n- 
nen eingegebene Behalter wieder In die vorgeordnete Position oder Beschi- 
okungsposltion zurQckgefQhrt werden. Oberhalb des FSrderers sind Rotati- 
onswalzen mit ortsbewegllchen Drehlagem angeordnet, die unter Abstands- 
verSndefxing seitlich aufeinander zu und voneinander weg bewegbar sind. 

25 Bei der Bewegung mit Abstandsverringemng wird ein Behalter vom Forderer 
hochgehoben und gedreht, so dass ein Identifikationscode von der Detektor- 
einheit gelesen werden kann. Werden die Rotationswalzen auseinander be- 
wegt, so fallen sle auf den V-formlgen F5rderer herab und konnen von dort in 
Richtung der Langsachse der Behalter waiter transportiert werden. Diese 

30 Vonichtung benStigt einen aufwendigen Bewegungsmechanismus zum seitii- 
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Chen Bewegen der Rotatlonswalzen und hIerfQr den erforderlichen Bauraum 
und Bewegungsraum, was die BaugrS&e der gesamten Vorrichtung und auch 
ihre Stabilitdt negafiv beeinflusst. 

Das Dokument WO 02/12095 A1 bildet den Obertegriff fur den Verfahrens- 
5 anspruch 13. Bei dem Verfahren nach diesem Dokument konnen zwei Forde- 
rer mit zugehorigen Ffirderbandem zwei Stellungen einnehmen. In einer ers- 
ten Stellung, in der die Forderbander eine V-Fonn bilden, liegt der Behalter 
auf den Forderbandem auf. Aus dieser Stellung werden die Forderer und die 
zugehorigen ForderbSnder auseinanderbewegt. so dass in der dann einge- 

10 nommenen zweiten Stellung Raum frelgegeben wird fur unterhalb der For- 
derbander angeordnete Rotatlonswalzen mit ortsfesten Drehlagern. Der Be- 
halter fallt infolge seiner Gewichtskraft nach unten auf diese Rotatlonswalzen 
iind wird durch diese gedreht, urn mit Hilfe eines Codelesers den auf den 
• Behalter angebrachten Identifikatikonscode lesen zu konnen. AnschlieSend 

15 werden die FSrderer mit den Forderbandem wieder in die erste Stellung ver- 
schwenkt, wodurch der Behalter von den Rotatlonswalzen hochgehoben 
wird. Er kann dann in Richtung seiner Langsachse weiter gefordert werden. 
Die seitliche Bewegung der Forderbander erfordert einen aufwendigen Be- 
wegungsmechanismus und einen zugeh6rigen gro&en Bauraum. 

20 Die WO 02/12095 A1 sowie die DE-A-201 12 651 beschreiben weiterhin eine 
Vom'chtung zur Handhabung von Flussigkeitsbehaltern nach dem jeweiligen 
Oberbegriff der AnsprQche 15 und 17. Diese Vorrichtung soil mechanisch 
einfach aufgebaut sein und die PrQfung von Dosen oder Flaschen mit belie- 
bigem Oder wesentlich unterschiedlichem Querschnitt ermoglichen. Solche 

25 Behaiterformen konnen charakteristische Merkmale und Konturen aufwelsen, 
die erst bei Drehung des Behalters von einem bestimmten Erfassungswinkel 
elner Detektorelnheit aus erkennbar werden. Daher erfasst die Detektorein- 
heft charakteristische Mer1<male des Behalters. wie z.B. der Kontur, des Iden- 
tifikationscodes oder ahnlichem, wahrend der Drehung des Behalters. Auch 

30 bei dieser Vorrichtung sind Mittel vorgesehen, um die beiden Forderbander 
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aus einer ersten Stellung, in welcher sie den Behalter stotzen, seitlich aus- 
einander in eine zweite Stellung zu bewegen, so dass im Z\Arischenraum zwi- 
schen den Forderbandem ein Paar Rotationswalzen mit ortsfesten Drehla- 
gern zum Vorschein kommt. Der Behalter fallt auf diese Rotationswalzen 
5 herab und es erfolgt dann wahrend der Drehung des Behalters das Erfassen 
seiner charakteristischen Merkmale mit Hilfe der Detektoreinheit. Auch diese 
Vorrichtung benStigt einen aufwendlgen Bewegungsmechanismus fQr die 
seitliche Bewegung der Fdrderbander und den zugehdrigen Bauraum. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren und Vorrichtungen anzugeben. 
10 die inn Betrieb eine hofie Zuverlassigkeit bieten, konstruktlv eine kompakte 
Bauform ermoglichen sowie insgesamt service- und wartungsfreundlicher 
sind. 

Bei den Losungen nach dem A/erfahrensanspruch 13 und .denyorriclitungs- 
ansprQchen 15 und 17 wird im Unterschied zum Stand de^r Technik ein neuer 
. 15 Weg eingeschlagen. Die Rotationswalzen sind als HohlkSrper ausgebildet 
und haben ortsfest angeordnete Drelilager. Die Rotationswalzen konnen bei- 
splelsweise in Drehlagern gelagerf sein, die starr mit dem Gehause eines 
RQckgabeautomaten verbunden sind. Die relative Lage der Drehachsen der 
Rotationswalzen zueinander verSndert sich wahrend des Betriebs nicht. Wei- 

20 terhin ist innerhalb einer jeden Rotationswaize der Forderer ortsfest ange- 
ordnet. Das zugehorige Fordergestell, welches das Forderband tragt, kann 
beispielsweise starr mit dem Gehause des RQckgabeautomaten verbunden 
sein. Die ForderbSnder der beiden Forderer bilden miteinander eine V-Form. 
Wahrend des Betriebs andern die Forderer ihre relative Lage zueinander, 

25 anders als bei dem Gegenstand nach der WO 02/12095 A1, nicht, d.h. die V- 
Form wird wahrend des gesamten Betriebs beibehalten. DemgemaS wird ein 
zusStzlicher Bewegungsmechanismus zum Verschwenken der Forderbander 
(wie bei der WO 02/12095 A1) oder ein zusStzlicher Bewegungsmechanis- 
mus zum Verschwenken der Rotationswalzen (wie bei der WO 98/02853 A1) 

30 nicht benotigt. Daher kann der Antriebsmotor bei der erfindungsgema&en 
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LSsung auf einfache We'ise auKerhalb der Rotationswalzen angebracht wer- 
den. Die Anordnung hat den Vorteil, dass die Position des F5rderbandes fi- 
)dert ist und sich wShrend der Rotatlonsbewegung der Walzen nicht andert. 
AuBer den Antriebsmotoren fOr die Walzen und die FSrderbander sind Iceine 

5 zusatdichen Motoren fQr die Kipp- Oder Scliwenkbewegungen erforderiich. 
Da nur ein IVIotor fQr die Bewegung der Ferderbander erforderiicli Ist, Icann 
eine Synchroriislerung der Bewegung beider ForderbSnder sichergestellt 
werden. Der technische Aufwand ist denrigemaS bei dieser erflndungsgema- 
Ben Lasung venrlngert und die mechanlsche Stabilitat sowie die Betriebszu- 

10 veriassrgkeit verbessert. Jede Rotationswaize hat in ihrer Mantelfiache In 
Langsrichtung einen Durchbruch. In der ersten Stellung, in der der Behaiter 
auf den FSrderbandem aufliegt, ragt der Behaiter mit seiner Umfangsfiache 
in den Innenraum der Rotationswaize. Bei Drehung der Rotationswaize 
Qbergreift die Mantelfiache das f:5rderband und deckt dieses schutzend ab. 

15 Durch die Einbeziehung der Forderbander in die Rotationswalzen und die 
Anordnung ortsfester Forderer und" ortsfester DrehlagertQr die Rotationswal- 
zen wird eine kieine, kompakte Baufomn erreicht. Insgesamt ist die Einheit 
sehr service- und wartungsfreundllch, da die einzelnen Komponenten leicl^t 
erreichbar sind. . 

20 Die in Anspruch 14 beschrlebenen l^aBnahmen ennSglichen eine Beschleu- 
nigung des Identifikationsprozesses. Ein Drehen des Behaiters kann entfak 
len, wenn der Identifikationscode bereits in der ersten Stellung erfassbar ist. 

Die l\/laBnahmen nach Anspruch 16 stellen sicher, dass die Detektoreinheit 
die Kontur des Behaiters genau erfassen kann. An die Detektoreinheit, z.B. 
25 eine Kamera, werden bei dieser Ausfuhrungsfonn keine hohen Anfordemn- 
gen an die Verarbeitungsgeschwindigkeit gestellt. 

Weitere Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Be- 
schreibung und der Zeichnung. 
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In der Zeichnung zeigen: 

Fig. 1: eine schematische Stimansicht einer ersten Ausfuhrungsform 
der erfindungsgemaBen Einheit fQr einen RQcknahmeautoma- 
ten fQr Behalter in der neutralen Position fur den Transport des 
5 Behalters; 

Fig. 2: eine SchrSgansicht der Einheit aus Fig. 1; 

Fig. 3: eine Ansicht von unten der Einheit aus Fig. 1 ; 

Fig. 4: eine Seitenansicht der Einheit aus Fig, 1 mit einem 

FlQssigkeitsbehalter; 
10 Fig. 5 eine rechte SchrSgansicht eIner zweiten AusfQhrungsfonn der 

Einheit; - 
Fig. 6 eine linke SchrSgansicht der Einheit aus Fig. 5. 



In Fig. 1 ist eine erfindungsgemaBe Einheit fQr Behalter- 
15 RQcknahmeautomaten fQr den Transport und die Rotation von Behaltem wie 
Flaschen und Dosen in liegender Stellung dargestellt. Eine solche Einheit 
befindet sich in einem Automaten zur RQckgabe von Behaltem wie Glasfla- 
schen, PET-Flaschen und Dosen. Die Behalter werden durch eine Eingabe- 
offnung im GehSuse des Automaten. die hier nicht dargestellt ist. auf die 
20 Transporteinheit gelegt. Die Einheit besteht aus zwei Walzen 1 und 2, die um 
Achsen 3 und 4 drehbar sind. Die Walzen 1, 2 sind hohlfonnlg ausgebildet 
und weisen in ihrer Mantelflache 5 jeweils einen Durchbruch 6 auf. In den 
Walzen 1, 2 ist jeweils eine Fordervon-ichtung 7, 8 angeordnet Die F5rder- 
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vorrichtungen 7, 8 welsen jeweils ein FOrderband 9 auf, das Qber UmlenkroU 
len 10 gefOhrt vwrd. Die F6rdervorrichtung 7, 8 ist derart in den Walzen 1.2 
angeordnet, dass sich das F6rderband 9 etwas unterhaib der MantelflSclie 5 
der Walzen 5 im Bereich des Durclibnjchs 6 befindet. In der Transportstel- 

5 lung, wie dies in Fig. 4 dargestellt ist, rulit ein BehSHer 11 auf den F5rder- 
b§ndem 9 der F6rdervorriclntungen 7, 8. die zuelnander in einem Winlcel von 
ca. 120 Grad und somit V-f6nnig angeordnet sind. Der Antrieb der Fdrdervor- 
ricfitungen 7, 8 erfblgt vorteilhaflenweise durch einen gemeinsamen Elelctro- 
motor 12 und eine Kupplung 13. Oberdas Fardersystem 7, 8 Icann ein Behai- 

10 ter in seiner Lingsrichtung transportiert werden. Die Umlenlcrollen 10 der 
Fdrdervorrichtungen 7, 8 sind an StOtzen 14 befestigt, die fest mit einem im 
Beh§Iter-RQcl<nahmeautomaten angeordneten Grundgestell verbunden sind, 
so dass die Position der F6rdervorrichtungen 7, 8 fixiert ist. 

Die Rotationswalzen 1 ,2 sirFd in einem-an der Mantelflacine 5 angreifenden 
15 Lagergestell 15 drelibeweglicli gelagert. Vorzugsweise sind die Rotations- 
walzen 1,2 zwisclien wvel Lagergestellen 15 gelagert, urn eine erhSlite Stabi- 
litat der Lagerung der Walzen 1, 2 zu erreiclien, Vorteilliafterweise sind die 
Walzen 1, 2 an einer Stimse'rte mit einem Zahnkranz 16 zum Antrieb der 
Walzen 1 , 2 versehen. Die Lagerung der Walzen 1 ,2 an der Antriebsseite 
20 kann entweder ebenfalls durcli das Lagergestell 15 oder aber durch eine La- 
gerung an der Zahnkranzachse 17 erfolgen. Ober ein Zahnrad 18, das mit 
den beiden ZahnkrSnzen 16 der Walzen 1, 2 im Eingriff steht, konnen die 
Walzen 1, 2 in Rotation versetzt werden. Das Zahnrad 18 wird wiederum 
durch einen zweiten Motor 199 angetrieben. Insbesondere kann der An- 
as triebsmotor 1 9 fQr den Antrieb der Walzen 1 , 2 In einfacher Weise auBerhalb 
der Waize angebracht werden. Werden die Rotationswalzen 1, 2 in Rotation 
versetzt, so bewegt sich die Mantelfiache 5 der Walzen 1, 2 Qber das F5r- 
dertjand 9 derjeweillgen Ferdervonichtung 7, 8 hinweg. Ein auf den Fdrder- 
bSndem 9 der F6rdervon1chtung 7, 8 transportierter Behalter 1 1 wird durch 
30 die Mantelfiache 5 der WaIze 1, 2 geringfOgig angehoben und lagert nun auf 
den Manteloberfiachen 5 der beiden Walzen 1,2. Durch die gleichsinnige 
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Drehbewegung der Walzen 1, 2 wird nun der Behalter 11 in Rotation ver- 
setzt, so dass ein oberhalb der Walzen 1, 2 angeordneter Detektor wie ein 
Scanner - hier nicht dargestellt - ein an dem Behalter angebrachtes identifi- 
kationsmerkmal wie beispielsweise einen Barcode Oder eine andere optische 

5 Codierung erfassen kann, sobald das Merkmal in den Erfassungsbereich des 
Detektors kommt Wahrend der Rotationsbewegung der Walzen 1 , 2 stehen 
vorteilhafterweise die FQrderbander 9 der Forderv/orrichtungen 7, 8 still. Es ist 
jedoch auch denkbar, dass die Forderbander 9 wahrend der Drehbewegung 
der Walzen 1, 2 nicht angehalten werden. Da die Rotationswaizen 1, 2 und 

10 die Fdrdervorrichtungen 7, 8 voneinander unabhdngig gelagert sind, ist die 
Drehbewegung der Walzen 1 , 2 und die Bewegung der Forderbander 9 der 
F5rdervorrichtungen 7, 8 unabhSngig voneinander durchfQhrbar. Da die FOr- 
dervorrichtungen 7,8 nur von einem Motor angetrieben werden, Ist eIne Syn- 
chronisierung der Forderbewegung der Fordervorrichtungen 7,8 sicherge- 

15 stellt 

Durch den gemeinsamen Zugriff des Zahnrades 18 auf die belden ZahnkrSn- 
ze 16 ist sichergestellt, dass die relative Stellung der Walzen 1, 2 Im Hinblick 
auf den Durchbruch 6 parallel angesteuert werden kann. Nach einer vollen 
Umdrehung der Walzen 1; 2 befinden sich die DurchbrQche 6 der Walzen 1,2 

20 wieder unmlttelbar oberhalb des Fflrderbandes 9, so dass der Behalter 1 1 
nach dem Stoppen der Drehbewegung wieder auf die Forderbander 9 der 
Ffirdervorrichtungen 7, 8 sinkt. In Abhanglgkeit vom Behaiterdurchmesser ist 
gegebenenfalls eine zwei- oder mehrfeche Drehung der Walzen 1, 2 erfor- 
derlich, urn ein Identifikationsmerkmal an dem Behalter 1 1 erkennen zu kon- 

25 nen. Die Forderbander 9 werden wieder in Bewegung versetzt und der Be- 
halter 11 wird weitertransportiert. Wurde durch den Detektor festgestellt, 
dass es sich um einen Behalter 11 handelt, fOr den ein Pfand auszahlbar ist, 
so wird der Behalter 1 1 an einen der Transportvonichtung nachgeordneten 
Ort gefQhrt. Wird hingegen festgestellt, dass es sich um einen Behalter 11 

30 handelt, fOr den kein Pfand ausgezahit wird, so wird der Behalter 11 von der 
Transportvorrichtung wieder In RIchtung des Eingabebereichs transportiert. 
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In einer weiteren AusfQhrungsform, die in den Fig. 5 und 6 dargestelit ist, 
sind die Walzen 1,2 nicht aus einem Rohr gefertigt, sondem bestelien aus 
einzelnen streifenfSnnigen Segmenten 20, die In L§ngsriclntung der Walzen 
1,2 angeordnet sind und die IWIanteifiache 5 der Walzen 1,2 ausbilden. Die 

5 Segmente 20 sind im wesentliclien i^eisfonnig gebogen, so dass sie TeilstQ- 
cke der zyiinderffirmigen Mantelfiache 5 ausbifden. Die Segmente 20 sind an 
den beiden Enden jeweils auf ringfdrmigen StQtzkdrpem 21 aufgeschraubt 
Hierdurch wird eine fertigungstechnisch einfachere Herstellung der Walzen 
1,2 ermoglicht Des weiteren kann vorgesehen sein, die Mantelfiache 5 der 

10 Walzen 1 ,2 mit einer Beschichtung zu versehen, um den Reibschluss zwi- 
schen den Walzen 1,2 und dem Belialter 11 zu beeinfiussen sowie um Lauf- 
geriusciie der Fiasche wahrend der Rotation abzumiidem. 

Darilber hinaus ist in dieser Ausfiihrungsform vorgesehen, die Umlenkrollen 
10 der Forderbinder 9 mittels eines gekoppelten Riemenantriebs 22 anzu- 

15 treiben und l^ierdurch eine synchrone Bewegung der FOrderbSnder 9 zu er- 
mfiglicherL Die Umlenkrollen 10 der FSrdervomchtung 7,8 sind mIt einer 
Nut 23 fOr die Riemen 24 versehen. Die Riemen 24 umgreifen eine am 
Motor 12 angeordnete Umlenkscheibe 25 und werden von zwei weiteren Um- 
lenkrollen 26 gefQhrt. Eine Welle 27 verbindet die Umlenkscheibe 25 mit el- 

20 ner Umlenkscheibe 28 fUr den Antrieb der zweiten Fardervon^ichtung 7. Ein 
gekoppelter RIemenantrieb 22 hat gegenuber einer Kupplung 13 den Vorteil, 
dass er weniger storanfallig ist und somit fOr den Dauerbetrieb besser geeig- 
net ist. Die Rader und Riemen des Riemenantriebs 22 liegen zudem in einem 
Bereich, der weniger schmutzanfailig ist als der Zwischenbereich zwischen 

25 den Walzen 1,2, da hier durch die mit RestflOsslgkeit gefOllten Flaschen Ver- 
schmutzungen durch austretende FlQssigkeit auftreten konnen. 
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Anspruche 

1. Einheit fQr Behalter-RQcknahmeautomaten fur die RQckgabe von Be- 
haltem in liegender Position, insbesondere Flaschen oder Dosen. mit 
5 einer Fordervorrichtung (7, 8) mit einem Forderband (9) zum Trans- 

port der Behalter in Richtung ihrer Langsachse, und mit Rotationswal- 
zen (1, 2) mit einer Mantelflache (5), die aus einer neutralen Position 
in eine Identifizierungsposition QberfQtirbar sind, in- der sie den Behal- 
ter auSer Eingriff mit der Fordervorrichtung (7, 8) bringen und ihn in 
10 Drehung yersetzen, dadurch gekennzeiohnet. dass 

a. die'-Walzen (t, 2) jeweils als Hohlkorper ausgebildet sind und 
zumindest einen Durchbruch (6) in LSngsrichtung aufweisen,- 

b. in den Walzen (1, 2) jeweils zumindest eine Fordereinrichtung 
(7, 8) angeordnet ist und das Forderband (9) im Bereich des 

15 Durchbruchs (6) angeordnet ist, 

c. die Rotationswalzen (1, 2) und die Fordereinrichtung (7.8) ge- 
trennt gelagert sind. wobei bei der Drehung der Rotationswal- 
zen (1, 2) die Mantelflache (5) der Walzen (1,2) das Forder- 
band (9) der FSrdereinrichtung (7, 8) Qbergreifen. 

20 2. Einheit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Forder- 
bander (9) der Fordervorrichtungen (7,8) V-formig angeordnet sind. 



3. 



Einheit nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Forderband (9) Ober Umlenkrollen (10) gefQhrt ist. die an StQtzen (14) 
angelenkt sind. 



wo 2005/052870 PCT/EP2004/010541 

12 

4. Einheit nach einem der vorhergehenden AnsprOche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Rotationswalzen (1 , 2) an ihrer Stimseite mit einem 
Zalinl<ranz (16) versehen sind, die von einem Zaiinrad (18) angetrie- 
ben werden. 

5 5. Einheit nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Zahnrad 
(18) von einem Motor (19) angetrieben wird. 

6. Einheit nach einem der vorangehenden AnsprQche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Walzen (1, 2) aus einer neutralen Position, in der 
die DurchbrOche (6) sich oberhalb der FfirderbSnder (9) befinden und 
10 die F5rderbander (9) eine V-fSmifge Rinne zur Aufnahrhe und zum 

Transport des Behalters (11) bilden, beim gleichsinnigen Drehen urn 
- ihre Achse (3, 4) in eine Identifizierungsposition QberKlhrbar sind, in 
" der der Behalter (11) von den FOrderbSndem (9) freikommt und auf 
die rotierenden Mantelflachen (5) der Walzen (1, 2) gelangt und dort 
15 gedreht wird. 

?• Einheit nach einem der vorangehenden AnsprQche, gekennzeichnet 
durch eine Detektoreinheif zum Erfassen eines Identifikatlonsmepk- 
mals des Behalters (11) wahrend der Drehung des Behalters (11) auf 
den Walzen (1,2). 

20 8. Einheit nach einem Oder mehreren der vorangehenden AnsprQche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Rotationswalzen (1,2) aus streifen- 
fonnigen Segmenten (20) bestehen, die in Langsrichtung der Walzen 
(1,2) angeordnet sind. 

9. Einheit nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Segmen- 
25 te (20) im wesentlichen kreisformlg gebogen sind. 
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lO.Einheit nach einem oder mehreren der vorangehenden Anspruche, 
gekennzeiohnet durch einen gekoppelten Riemenantrieb (22) zum An- 
treiben der FerderbSnder (9) der Fordervorrichtungen (7,8). 

H.Einheit nach einem oder mehreren der vorangehenden AnsprQche, 
5 dadurch gekennzeiohnet, dass die Mantelflache (5) der Rotationswal- 

zen (1 ,2) mit einer Beschichtung versehen isL 

12.Vorrichtung zur RQcknahme von Behaltem mit einer Eingabeeinheit 
for die RQckgabe von Behaltem in liegender Position, insbesondere 
Flaschen oder Dosen nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 
10 11. 

IS.Verfahren zur Handhabung von Behaltem in liegender Stellung. wie 
z.B. Dosen oder Flaschen^ mit den folgenden Merkmalen: 

- eln Behalter ist auf einer Fordereinriohtung anbflngbar, die einen 
ersten Forderer (7) und einen zweiten F6rderer (8) mit jeweils ei- 

15 nem F6rderband (9) umfasst, wobei die F6rderbander (9) im we- 

sentlichen eine V-Form bilden, 

-die Kontur des Behaiters wird mit Hilfe einer behSlterde- 
tektierenden Einheit erfasst, 

- der Behalter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
20 F6rderb§ndem (9) aufliegt, in eine zweite Stellung gebracht. in 

der er auf den Mantelflachen zweier Rotationswalzen (1 , 2) auf- 
liegt und von diesen gedreht wird, 

-die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer relatlven 
Lage zuefnander ortsfest angeordnet werden, 



25 



. ein Codeleser erfasst einen auf dem Behalter angebrachten I- 
dentifikationscode, 
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- abhangig vom Erfassen des Identifikationscodes wird der Behal- 
ter in der ersten Stellung entweder an einen den Forderern (7, 8) 
nachgeordneten Ort gefOhrt, 

- Oder der Behaiter wird in eine den Forderern (7, 8) vorgeordnete 
Postion Oder Beschickungsposition zurQckgefQhrt, 

dadurch gekennzeichnet, 

- dass die Rotationswalzen (1, 2) jeweils als Hohlkorper ausgebil- 
det werden und in der Mantelfiache (5) in Langsrichtung einen 
Durclibrucli (6) enthalten, 

- der erste FSrderer (7) und der zweite Forderer (8) im Inneren der 
Rotationswalzen (1, 2) und in.ihrer relativen Lage zueinander 
ortsfestangeordnet werden, 

. und dass bei Drehung der Rotationswalzen (1, 2) die jeweiligen 
rylantelfiachen der Rotationswalzen (1. 2) die F6rderbander (9) 
Qbergreifen und den BehSlter von den FSrderbSndem (9) anhe- 
ben und ilin drehen. 



14.Verfaliren nach Anspmch 13, dadurch gekennzeichnet. 

- dass eine PrOfeinrichtung prOft, ob an dem Behalter in der ersten 
Stellung ein Identifikationscode erfessbar ist oder nicht, 

- dass der Behalter, wenn der Identifikationscode erfassbar ist, an 
den den FSrderern (7, 8) nachgeordneten Ort oder In die Beschi- 
ckungsposition gefflrdert wird, 

- und dass der Behalter, wenn der Identifikationscode nicht er- 
fassbar ist, in die zwelte Stellung gebracht wrd und das Drehen 
des Behaiters zum Erfassen des Identifikationscodes erfolgt, und 
wobei anschlieBend der Behalter wieder in die erste Position ge- 
bracht wird. 
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15,Vorrichtung zur Handhabung von Behaltem in liegender Stellung, wie 
Z.B. Dosen oder Flaschen, umfassend: 

- einen ersten FOrderer (7) und einen zweften Forderer (8) mit je- 
weils einem Forderband (9), wobei die Forderbander (9) in paral- 
leler Richtung bewegbar sind. 

- die FSrderbander (9) bilden im wesentllchen eine V-Form, 

- ein Paar Rotationswalzen (1 , 2) weisen mit ihren Drehachsen in 
Bewegungsrichtung der Forderbander (9) und haben glelche Ro- 
tationsrichtung, 

- ein Behatter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
Fdrd@rbandern. (9) aufliegt, in eine zweite Stellung gebracht, in 
der er auf der Mantelfladie der Rotationswalzen (1, 2) aufliegt 
und von diesen gedrelit wirdj^ 

- eine Detektoreinheit ist zur Erfassung charakteristisoher Merk- 
male des feehSlters vorgesehen.' 

- wobei die Vorrichtung in der ersten Stellung den BehSlter entwe- 
der an einen den FSrderem (7, 8) nachgeordneten Ort fOhrt oder 
in eine den Forderem (7, 8) vorgeordnete Position zurQckfQhrt, 

- und wobei die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer 
relatlven Lage zueinander ortsfest angeordnet sind, 

dadurch gekennzeichnet, 
-dass jede Rotationswaize (1, 2) als Hohlkfirper ausgebrldet ist 
und in ihrer Mantelflache in Langsrichtung einen Durchbruch hat, 

- der erste Forderer (7) und der zweite FSrderer (8) im inneren der 
Rotationswalzen (1, 2} angeordnet und in ihrer relativen Lage 
zueinander ortsfest sind, 

- und dass bei Drehung der Rotationswalzen (1 , 2) die jeweiligen 
Mantelflachen der Rotationswalzen (1, 2) die FSrderbSnder (9) 
Qbergreifen und den Behaiter von den F6rderbandem (9) anhe- 
ben und ihn drehen. 
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16.Vorrichtung nadi Anspaich 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Ro- 
tations>A/alzen (1, 2) wdhrend der Erfassung des charakteristischen 
Merkmals der Konturdes Behalters keine Drehbewegung ausfuhren. 

5 17. Vorrichtung zur Handhabung von Behaltem in iiegender Stellung, wie 
Z.B. Dosen Oder Flaschen, mitden folgenden Merkmalen: 

- ein Behaiter ist auf einer Ffirdereinrichtung anbringbar, die einen 
ersten Ffirderer (7) und einen zweiten Forderer (8) mit jeweils ei- 
nem FOrderband (9) umfasst, wobei die Ffirderbander (9) im we- 

10 sentlichen eine V-Form bilden, 

-die Kontur des Behalters wird mit Hilfe einer behaiterde- 
tektierenden Einheit erfasst, 

- der BefiSlter wird aus einer ersten Stellung, in der er auf den 
Forderbandem (9) aufiiegt, in eine zweite Stellung gebracht, in 
der er aut den MantelflSchen zweier Rotationswalzen (1, 2) auf- 
iiegt und von diesen gedreht wird, 

-die Drehlager (15) der Rotationswalzen (1, 2) in ihrer relativen 
Lage zuelnander ortsfest angeordnet werden, 

• ein Codeleser erfasst einen auf dem Belialter angebracliten I- 
dentifikationscode, 

• abhSngig vom Erfassen des Identifikationscodes wird der Behai- 
ter in der ersten Stellung entweder an einen den Forderern (7, 8) 
nachgeordneten Ort gefiJhrt, 

- Oder der Behaiter wird In eine den FSrderem (7, 8) vorgeordnete 
Postion Oder Beschickungspositlon zurQckgefQhrt, 



20 



dadurch gekennzeichnet, 
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- dass die Rotationswalzen (1 , 2) jeweils als Hohlkorper ausgebil- 
det werden und in der Mantelflache (5) in Langsrichtung einen 
Durciibrucil (6) enthalten, 

- der erste Forderer (7) und derzweite F6rderer (8) Im Inneren der 
5 Rotationswalzen (1, 2) und in fhrer relattven Lage zueinander 

ortsfest angeordnet werden, 

- und dass be! Drehung der Rotationswalzen (1, 2) die jeweiligen 
Mantelfiachen der Rotationswalzen (1, 2) die FSrderbander (9) 
Qbergrerfen und den Behaiter von den FSrderbandem (9) anhe- 

10 ben und ihn drehen. 



18.Vorrlchtung nach Anspruch 1*?, dadurch gekennzeichnet, 

- dass eIne'PrQfeinrichtung prQft, ob an dem Behaiter in der ersten 
Stellung ein Identifikationscode erfassbar ist oder nicht, 

15 - dass der Behaiter, wenn der Identifikationscode erfassbar 1st, an 

den den Forderern (7, 8) nachgeordneten Ort oder in die Beschi- 
ckungsposition gefdrdert wird, 

- und dass der Behaiter, wenn der Identifikationscode nicht er- 
fassbar ist, in die zweite Stellung gebracht wird und das Drehen 

20 des Behaiters zum Erfassen des Identifikationscodes erfolgt, und 

wobei anschlie&end der Behaiter wieder In die erste Position ge- 
bracht wird. 
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